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کانیک گاهی آزما گروه مهندسی م  رباتیک ش

 رباتیک آزمایشگاه معرفی 
 

 

 

 

 
 

 
 

 

 رباتیک معرفی آزمایشگاه  

  رباتيکی   هايسيستم   ساخت  و  طراحی  مدلسازي،  حوزه  در  که  است  سال  9  از  بيش  همدان،  صنعتی   دانشگاه  رباتيک  آزمایشگاه

 چنينهم  و  دانشجویان  و   اساتيد  علمی  هايتوانایی  به  توجه  با  ،مدت  این  طیدر  .  دارد  فعاليت  پژوهشی  آموزشی و  صورت  به

  و   داخلی  مجلات   و هاکنفرانس در  مقالات  چاپ  آنها  حاصل  که  است  گرفته انجام  پژوهشی  هايپروژه  ،موجود امکانات  و  تجهيزات

 Staubli)  آزادي  درجه  شش   مکانيکی   بازوي  توان بهمیرباتيک  از جمله تجهيزات موجود در آزمایشگاه    .است  بوده  خارجی

RX90)،  ،اشاره کرد مختلف پردازشگرهاي  و  ها  عملگر حسگرها . 
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 سرپرست آزمایشگاه 
 

 
 

 

 

 پیام ورشوی چاغرقدکتر  

 - ی کاربرد  یطراح  شی گرا  ک یمکان  یمهندس  یدکتر

 کیربات

  08138411439تلفن:  

 varshovi@hut.ac.ir  پست الکترونیکی:

 414ساختمان فرشچيان، طبقه چهارم ، اتاق 

 لينک فعال  پرتال اساتید:

 

 کارشناس آزمایشگاه  کارشناس آزمایشگاه 
 

 
 

 

 
 

 مهندس رضا میررازی 

 08138411222تلفن:  

 411ساختمان فرشچيان، طبقه چهارم، اتاق  اتاق:

 مهندس بهنام رفیعی 

 08138411429تلفن:  

 405ساختمان فرشچيان، طبقه چهارم، اتاق  اتاق:
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کانیک گاهی آزما گروه مهندسی م  رباتیک ش

 تجهیزات لیست  

 آزادی   درجه شش  مکانیکی   بازوی

 
 Staubli RX90  نام دستگاه: •

 آلمان  سازنده دستگاه: •

 6 :تعداد محور •

 CS7 نوع کنترلر: •

 کيلوگرم  6 اسمی:بار  •

 کيلوگرم  12 بیشینه بار: •

 ميليمتر  985 طول بازو: •

 ميليمتر  0.02 دقت در تکرار: •

 کيلوگرم  245 وزن: •

جابجایی قطعات،   آموزشی،  کاربردها: •

 . گيري، مونتاژ قطعاتاندازه

 

 

 
 

 

 هاقوانین و دستورالعمل

 است.   یالزام کيربات شگاه یدر آزما ی شگاهیروپوش آزما دنيپوش ➢

 دستگاه مطالعه شود.   یمنیها، حتما نکات ااز استفاده از دستگاه قبل ➢

 .ديکه در صورت بروز هرگونه خطر از آن استفاده کن  دیيها دقت نمادستگاه يبه دکمه قطع اضطرار حتما ➢

 .ديخود با ربات را حفظ کن یمنیا ي، حتما فاصلهRX90هنگام کار با ربات  در ➢

در    یحت  نیفنرها رها شوند. بنابرا  نیضد تعادل است و ممکن است ا  ستميمربوط به س  يفنرهابدنه ربات پر از    داخل ➢

 . دینشو کیهنگام خاموش بودن به آن نزد

دکمه قرمز    کیدست خود را نزد  ک یهمواره    TEACH PENDANT. هنگام کار با  کند یفاز کار م با ولتاژ سه  ربات ➢

 . دینگه دار يرنگ خاموش کردن اضطرار 

 . ديکوشا باش  شگاهیآزما ل یوسا يحفظ و نگهدار در ➢
 

 ارتباط با آزمایشگاه 

 08138411429  تلفن:

  mech.eng@hut.ac.irپست الکترونیکی:

 411 اتاق  ،4 طبقه فرشچيان، ساختمان مردم، خيابان فهميده،  شهيد همدان، بلوار آدرس:

 


